SPECYFIKACJA TECHNICZA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

INSTALACJA ELEKTRYCZNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sga wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét z zakresu Robo6t
budowlanych zwigzanych z zadaniem pt. :

,Kanalizacja sanitarna w miejscowo $ciach Konopnicai Zydomice”
- PRZYLACZA KABLOWE N .N.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét ujetych w ST

Specyfikacja obejmuje wszystkie prace zwigzane z realizacjg nastepujgcych robét :
A/ roboty przygotowawcze

B/ tablice rozdzielcze i sterownicze

C/ przytacza kablowe

1.4 Okreslenia_podstawowe dotyczace robot

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w
projekcie budowlano - wykonawczym .
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoine, wspolne dla robét objetych

specyfikacjami technicznymi wymienionymi ponizej
- CPV 45310000 - 3 Instalacje elektryczne

1.5.0g6lne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniom Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, Dokumentacji Projektowej i Szczeg6towych
Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru roboét.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy miejsce wykonywania prac wraz z Dokumentacjg Projektows i

kompletem Specyfikacji Technicznych

1.5.2. Dokumentacja Powykonawcza



Wykonawca w ramach umowy winien wykonaé¢ dokumentacje powykonawczg catosci wykonywanych

robét i przekazac jg w dniu odbioru koncowego.

1.5.3. Zgodnosc rob6t z Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna oraz inne dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowiag cze$¢ zadania a wymagania wyszczeg6lnione w choéby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej i ST, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian,
poprawek lub interpretacji tych dokumentéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg
zgodne z Dokumentacjg Projektowag lub ST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowag lud ST i
wptynie to na jako$é elementu budowli, to takie materiaty bedg niezwtocznie zamienione innymi, a roboty

rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa terenu budowy w okresie
trwania zadania az do zakonczenia i odbioru koncowego robot,

a w szczegolnosci zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujgcych
czynno$ci zwigzane z budowa i nienaruszalnosc¢ ich mienia stuzgcego do pracy a takze zabezpieczy teren

budowy przed dostepem 0s6b nieupowaznionych.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowej i bedzie utrzymywat sprawny sprzet

przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy.

1.5.6. Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia
zatrudnionego personelu.

Prace zwigzane z przytaczem na stupie nalezy wykonaé na polecenie i pod nadzorem pracownikdw

Zaktadu Energetycznego.

1.5.7. Stosowanie sie do prawa i przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia prac.



2. Materiaty

Materialy zastosowane przy realizacji robét powinny posiadaé witasciwosci spetniajgce wymogi

wytrzymatosciowe i jakosciowe wynikajace z Dokumentacji Projektowo — Technicznej, posiadac
Swiadectwa i Aprobaty Technicznej zgodne z Polskimi Normami oraz wytycznymi branzowymi /
PZH , ITB itp./

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do

robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wkasciwosci oraz byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

2.1 Spos6b wykonania robét

2.1.1 Sprzet

Prace wykonuje sie recznie lub mechanicznie w zaleznosci od rodzaju specyfiki rob6t, wymagan
technologicznych oraz przepiséw bhp.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét.

Dla prac wykonywanych na stupie nalezy korzystaé¢ z podnosnika samochodowego

2.1.2 Transport

Do transportu materiatdbw na budowie stuzg dowolne $rodki zapewniajace brak uszkodzen
materiatow, nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ materiatéw i bezpieczenstwo pracownikow

2.2 Ocena prawidlowosci wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét, zgodnie z umowa, oraz

za jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonanych prac i ich zgodnos$é z Dokumentacjg Projektowa,
wymogami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia szczeg6towy harmonogram prac na warunkach okreslonych w
umowie.

2.2.1 Kontrola jakosci robot

Polega na biezacym sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z wymogami podanymi w
odpowiednich punktach ST dotyczacych okreslonego zakresu prac.

2.3. Odbiér robot

Roboty podlegajg odbiorowi wg tych zasad okreslonych w Warunkach Technicznych Wykonania i
Odbioru Rob6t Budowlano — Montazowych / oprac. MBIPMB oraz ITB, wyd. “ Arkady * z 1990r./,
ktére pozostaty

aktualne oraz wszelkich nowych zasad wynikajacych z wprowadzenia do uzytku nowych
materiatéw i technologii .

Nalezy przestrzegaé¢ procedur przewidzianych dla odbioru robét zanikajgcych , czesciowych ,
koncowych i innych W zaleznosci od charakteru rob6t badania przy odbiorze mogg polega¢ na
sprawdzeniu technicznych dokumentow kontrolnych oraz przeprowadzeniu pomiaréw dla
sprawdzenia wymogéw podanych w odpowiednich pozycjach ST .

3. Zasady przedmiarowania

3.1. Obmiar_robét

Jednostkg obmiarowg jest jednostka miar odpowiadajgca odpowiedniemu rodzajowi roboty
budowlane — czes$¢ elektryczna , okreslonej w poszczegdlnych pozycjach ST.

4. Przepisy
Wykaz stanowig wytyczne dotyczace wykonania materiatéw lub robét oraz zbiory przepiséw

prawnych ujetych w Polskich Normach / PN/ oraz normach branzowych /BN/i zakladowych /[ZN/
dotyczace projektowania i wykonania materiatdw i robot.



5. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t z zakresu prac
zwigzanych z wykonaniem robét elektrycznych w zadaniu

pt: . : ,Kanalizacja sanitarna w miejscowo $ciach Konopnicai Zydomice
- PRZYL ACZA KABLOWE N .N.

5.1 Zakres stosowania w ST

Roboty ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja;

5.1.1 Roboty przygotowawcze,

5.1.2 Roboty montazowe,

5.1.3 Utozenia kabli energetycznych n.n.

5.1.4 Wykonanie potaczen,

5.1.4 Wykonanie sprawdzenia instalacji i przylaczy kablowych,

5.2 Okreslenia podstawowe dotyczgce robdét

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z normami, wytycznymi okresleniami podanymi w
ST. 00.

5.3 Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robét i ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Techniczng, ST i
zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST. 00 czes$¢ ogodlna.

6. Materialy

6.1 Tablice bezpiecznikowe TP4 i TPG-1

Typowe tablice sterowniczo-rozdzielcze wyposazenie w typowa

aparature zabezpieczajaca, tgcznikowg i sterowniczg dostarcza i instaluje przedstawiciel wytworcy
pompowni przydomowej oraz pompowni grupowej. W przypadku montazu tych tablic przez wykonawce
nalezy korzystac¢ ze wskazowek przedstawiciela wytworcy pompowni.

6.2 Instalacja_uziemienia

- Bednarka PFezZn 25 x 4 mm
- Uziomy typu Galmar 17,2

- Zigcza kontrolne

- Osprzet pomocniczy

6.3 Przytacze kablowe n.n. do ztaczy kablowych

Kabel YAKXS 4 x 35 mm2- 1,0 kV

Rura BE 50

Rura DVK 75

Ograniczniki przepieciowe GXO 0,66/5

Typowe ztgcze kablowe z pomiarem i typowym fundamentem
Osprzet pomocniczy

6.5 Przytacze kablowe n.n. do tablic TP4 i TPG-1.

- Przewdd YDY 3 x 2,5mm2- 0,75 kV

- Przewdd YLY 16,0mm2- 0,75 kV

- Kabel YKY 4 x 2,5mm?2 i Kabel YKY 4 x 1,5mm2- 1,0 kV

- Kabel YKY 4 x 10mm2- 1,0 kV

- Kabel YKSY 3 x 1,5mm2 i Kabel YKSY 7 x 1,5mm2- 0,75 kV
- RuraRL 20



Rura DVK 75 i Rura DVK 100

Obudowy RN55

Wylaczniki instalacyjne nadprgdowe S303

Wytgcznik réznicowopradowe P312C-30mA; P304-30mA
Ochronniki przepieciowe B+C

- Osprzet pomocniczy

7. Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie i przy uzyciu elektronarzedzi mechanicznie.
Montaz ogranicznikéw oraz przytacze na stupie wykonac¢ z podnosnika samochodowego.

8. Transport
Do transportu stuzg s$rodki transportowe uzgodnione z inspektorem nadzoru.
9. Wykonanie Robot

Wykonanie rob6t mozna powierzy¢ wytgcznie firmom specjalistycznym posiadajgcym
udokumentowane kwalifikacje.

10. Kontrola robét

Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu: starannosci wykonania montazu, jakosci materiatéw.
11. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg jest:

mb. Przewodéw kabelkowch, kabli, rur ochronnych, bednarki

szt. tablic, osprzetu, wspornikéw, ogranicznikéw, ztgczy.

12. Podstawa ptatno $ci

Podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce(Oferenta) zgodnie z

zalozeniami dokumentaciji projektowej i kosztorysoéw ofertowych.
Ptaci sie wg zasad ustalonych w zawartej umowie z Wykonawcg



